INSTRUKCJA OBStUGI SILNIKA SERVO

|. Panel operacyjny

Nazwa

Opis

Wyswietlacz

Wyswietla parametry i tryb pracy

Parametr Parametry i pozycjonowanie igty
Ustawienie |Parametry i obrét, oswietlenie LED
; Zwiekszanie wartosci i numeru
Dodaj parametru
Odeimi Zmniejszanie wartosci i numeru
€Ml | parametru
Gorna

pozycja igty

Wskaznik gornej pozycji igty

Dolna
pozycja igty

Wskaznik dolnej pozycji igty

(= — Q@8 = lI

LED

Wskaznik wtgczenia osw. LED

[I. Ustawienia funkcji zwyktych

Ustawienie maksymalnej predkosci

Predko$¢ ustawia sie przyciskami skok jest co 100 sciegow/min.

2. Ustawienie pozycji igty

Nacisnij [P aby wtgczyé/wytaczy¢ funkcje pozycjonowania igly. Kropki po lewej stronie

zapalajg sie gdy funkcja jest wigczona, a kazdorazowe wcisniecie BB zmienia to

pozycje igty, gérng wskazuje podswietlona ikona

Ustawienie obrotow

a dolng 'U'

Domyslnie ustawione sg obroty w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Wocisniecie az do zapalenia sie kropki po prawej stronie, spowoduje zmiane

kierunku na zgodny z ruchem wskazowek zegara
4. Oswietlenie LED

Wcisnij aby wiaczyé/wytaczy¢ oswietlenie, jest 5 stopni jasnosci.




5. Ustawianie parametrow

Wcisnij [P | jednoczesnie aby wejsé¢ w tryb parametréw. Wybierz numer parametru
przyciskami K@) [ potwierd? (52 by wyswietli¢ wartoéé. By zmieni¢ warto$¢ ponownie
uzyj i Znéw by zapisa¢ wprowadzong warto$¢ parametru.

lll. Tabela parametrow

Kod Zakres | Ust.fabr. Opis
P-01 | 100~900 500 Predkos$¢ uruchomienie i zatrzymania igty (Scieg/min)
500~ s .
P-02 3000 | Maksymalna predkos¢ (Scieg/min)
5000

P-03 0~1 0 Pozycja zatrzymania igty 0: dolna, 1: gérna
Synchronizator OFF: wytgczony, ON: wtgczony

P-04 | OFF~ON OFF | Uwaga! Nie uruchamia¢ parametru, jesli
synchronizator nie jest podigczony

P-05 | OFF~ON OFF Obroty wsteczne silnika OFF: wytgczone; ON: wigczone,
Czas przyspieszenia od 0 do 4500(spm). Czas = 900

006 1~9 6 przysp (spm) /
wartosé (ms)

P-07 0~99 98 Jasnos¢ oswietlenia LED

P08 0~5 1 Intensywnos¢ hamowanla silnika. Parametr dziata
tylko gdy P-04 jest wytgczony (OFF)

P-09 0~* * Regulacja gérnej pozycji. Dziata tylko gdy P-13 jest 3.

P-10 O~ * " Regulacja dolnej pozycji. Dziata tylko gdy P-13 jest 1 lub 2

P-11 | OFF~ON OFF Funkcja blokady predkosci OFF: wytgczona, ON: wigczona
Czas (ms) od dolnej do gdérnej pozycji igty po nacisnieciu

P-12 | 10~90 50 pedatu w tyt. Dziata tylko gdy P-04 jest wtaczony ON

p-13 1~3 3 Typ synchronizatora: 1: 1 sygnat wewnetrzny; 2: 1 sygnat
zewnetrzny; 3: podwdjny sygnat zewnetrzny

P-14 - - Nieuzywany
Tryb wyswietlania predkosci: O: brak; 1: w czasie

P-15 0~2 1 . L
rzeczywistym; 2: zawsze maksymalna predkosc
Przy wartosci ON, ponownie wtacz zasilanie, kiedy

P-16 | OFE~ON OFF miganie IN sie zakonczy, wszystkie parametry zostang

przywrdcone do ustawien fabrycznych




Typ silnika:

2: pasowy 8-biegunowy 550W

3: pasowy Srednicy 82 cm 6-biegunowy 500W
P17 1~9 * 5: direct-drive 8-biegunowy overlockowy

6: direct-drive 8-biegunowy renderka

8: pasowy srednicy 76 cm 6-biegunowy 500W

9: pasowy Srednicy 76 cm 6-biegunowy 650W
P-18 - 37 Wersja oprogramowania
P-19 1~99 2 Wysoki wspotczynnik Kp regulatora PID.
P-20 -| - Nieuzywany
P-21-| - Nieuzywany

500~ Systemowe ograniczenie predkosci, predkosc silnika
P-22 4500 : : -
5000 nigdy nie przekroczy wartosci tego parametru

P-23 1~3 1 Sita silnika
P-24 -| - Nieuzywany
P-25 1~99 10 Wspodtczynnik Kp niskiej predkosci regulatora PID.
P-26 1~9 1 Wspotczynnik wzmocnienia Kp regulatora PID.
P-27 1~99 1 Wspodtczynnik Ki regulatora PD
P-28 1~9 5 Wspdtczynnik wzmocnienia Ki regulatora PID.
P-29 -| - Nieuzywany
P-30 | 100~900 200 Czas oczekiwania (ms) na zatrzymanie pozycji igty

IV. Tabela kodéw btedéw

Kod Przyczyna Rozwigzanie

ER 1 |Za duze napiecie Sprawdz napiecie zasilajgce

ER 3 | Nadpradowosé Sprawdz podtaczenie silnika lub wymien skrzynke kontrolng
ER 4 | Btad pedatu Sprawdz podtgczenie pedatu

ER 5 | Btgd synchronizatora | Sprawdz podtgczenie i sygnat pozycji synchronizatora

ER 6 | Btad czujnika Halla | Sprawdz podfaczenie silnika lub wymien silnik

ER 7 | Bfad blokady wirnika | Sprawdz podtaczenie silnika lub gtowicy

PD Ostrzezenie pedatu | Zluzuj pedat do pozycji zrGwnowazonej

V. Funkcje kontrolne
Wocisnij w czasie wigczania zasilania az wyséwietli sie , T, a potem [ by wywota¢ liste



Nr Przedmiot Metoda
Wocisnij pedat od tytu do przodu, na lewym pasku wyswietli sie: B,
A Pedat F, S, L, 1-9. Napiecie wyjsciowe pedatu bedzie pokazane na trzech
ostatnich miejscach wyswietlacza
. Obrdé¢ kotem maszyny, wyswietli sie U przy gérnej pozycji igty, lub
B |Synchronizator : ..
D przy dolnej pozycji
C Czujnik Hall |Obroc silnik by wyswietli¢ wartos¢ czujnika Halla, E - wskazuje na btad
VI. Funkcje specjalne
] Wcisnij i razem przez ponad 3 sekundy - przywrécenie wszystkich parametréow
(1 W funkcjach kontrolnych wciénij przez ponad 1 sekunde - aktywacja trybu statego

VIl. Tabela wyswietlania znakdéw
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VIIl. Diagram podfaczen
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